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Dikkat: Siklarin basindaki © isaretinin icini diizgiince karalayarak igaretleyiniz. Puan siklar iizerinden verilecektir, fakat soru coziimleri
ka@itlar iizerinde karisikta olsa durmalidir, Coziimleri bulunmayan sorular iptal olur. Cevabimz yakin fakat direk siklarda yoksa en yakin
A4 un‘ sikki isaretleyip, buldugunuz cevabi son sikka yazabilirsiniz. Siklarda hata oldugunu diisiiniivorsamz cevabi son sikka yazin, Tki sikka
0"'" TSt isaretleyenin sorusu iptal olur. Degerleri ne kadar hassas alirsamz, sonuglar o kadar yakin bulursunuz. Herkesin sorusunun degerleri ve
siklar: birbirinden farklidir. En fazla 2 kagit kullanma hakkimz vardir. Soru kagid iizerindeki bos alanlara karalama yapabilirsiniz.
YERCEKIMI i VMESi=9.81, Pi SAYISI=3.14 alimz NKG DONUSUMLERINDE=9.81 kullanimz. Siire Net 75 dk, Basanlar... i.Cayiroglu
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Soru-1)(20p.) Test sonuglart gostermistir ki, normal bir stiriicti yolda giderken

herhangi bir yayay1 gordiigu andan firen pedalina dokundugu ana kadar gecen stre
0,6 saniye olmaktadir. Arag v=60 km/h hizla giderken ve aracin en yiksek
yavaglama ivmesi 5,4 m/s2 iken, suriictiniin durabilecegi en kisa mesafeyi bulunuz
(Yayay1 gordtigii andan, ara¢ durana kadar alinan yol nedir?{ Rakamlar gercek

hayattan alinmistir.) ©23,21811 ©27,14733 ©26,07572 ©31,43374 ©35,72016
©38,57778 ©39,29218 ©43,2214 ©48.,57942 ©44.,65021 ©55.00905 ©53.22305

©61,43868 ©55,00905 ©53,58025 ©71,08313 @i

Soru-2)(20p.) Sekildeki gibi bir kar motoru ile gosteri yapilmaktadir. Motor timsegi
terkettigi anda hizi v=40 km/h ve agis1 =30 derecedir. Motor yere indiginde kag
metre ileri dagmustir (R mesafesi nedir?)(Egimin agis1 0=37 derecedir) ©22,11346
©25,12893 ©26,88796 ©28,1444 ©28,89827 ©31,15988 ©36,43695 ©38,69856
©40,96016 ©39.20113 ©36,43695 ©42.71918 ©41,71403 ©43,22176 ©51,26302
©46,23724 © ..o

Soru-3)(20p.) Sekildeki gibi bir yurek mekanizmasinda kam saatin yoniinde o= 5
rad/s lik agisal hiz ile donmektedir. 6 =30 derece iken AB rotunun hizi nedir? Kam'in
yuzey sekli r=(200 + 100 Cos 0) mm ile degismektedir. ©-137,59554 ©-170,11813
©-205,14245 ©-210,14592 ©-250,17372 ©-272,68935 ©-295,20498 ©-295,20498
©-310,21541 ©-362,75189 ©-355,24668 ©-407,78316 ©-370,2571 ©-452,81442
©-475,33006 ©-442 80748 ©..............iiiii

Soru-4)(20p.) Sekildeki gibi bir ving ile C yiikii yerden kaldirilacaktir. Y tik
kaldirilirken motorun halati sarma hizi; 1,5 saniye iginde sifirdan 2 m/s ye ulagmustir.
Yukin agirhg: 200 kgf ise, ving yiki kaldirirken halata gelen kuvveti bulunuz (T=?
kgf) ©105,77642 ©105,70846 ©106,79579 ©107,20353 ©108,01903 ©107,81515
©108,15494 ©109,85389 ©109,65002 ©110,60143 ©109,5141 ©109,85389
©110,19368 ©113,52362 ©110,87326 ©114,74686 ©............cooovvvvivrcrn

Soru-5)(20p.) Sekildeki gibi dakikada 100 d/d ile donen ve egimi 45 derece olan bir
huninin i¢ yiizeyine bir bilye birakilacaktir. Bilyenin birakildig1 noktada durabilmesi
i¢in eksenden itibaren kag mm uzaga birakilmalidir (R=? mm) (Bilyenin huni ile
beraber doénebilmesi igin yiizeyde dikey kanallar oldugunu varsayalim. Bilyenin
katlesine ithtiyag varsa uygun bir degert kendiniz aliniz.) ©33,10611 ©39,36942
©33,10611 ©62,63317 ©49.21178 ©68,00173 ©76,05457 ©80,52837 ©89.47596
©93,94976 ©103,79212 ©110,95019 ©118,10827 ©111,84495 ©127,05587
©120,79255 @i




Cevap Anahtan

CozumAnahtari [
100 , 1) 35,7201, 2) 25,1289, 3) -250,173, 4) 106,72, 5) 89,475
Soru 1.
v ilkHiz = 60;
a:ivme =5.4; QD
v_ilkHiz = v_ilkHiz * 1000 / 3600; //hizi

m/s cevirdi.
sl_freneBasanakadarAlinanYol = 0.6 *
v_ilkHiz; //fren pedalina basana kadar
alinan yol

t_frenSuresi = v_ilkHiz / a_ivme; //fren
sliresince alinan yol.

s2_ frenSuresinceAlinanYol = v_ilkHiz *

t _frenSuresi + 0.5 * (-1l*a_ivme) *
t_frenSuresi * t_frenSuresi;

s_toplamAlinanYol =
sl freneBasanakadarAlinanYol +

s2_ frenSuresinceAlinanYol;

Sonuc = s_toplamAlinanYol;
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Soru 2.
a acisi = 30;

v _hiz = 40; \y;w bwf)y = b dbmy

0 acisi = 37; (Z)
- Qfa“)

A
v_hiz = v_hiz * 1000 / 3600; //hiz1 b /

m/s cevirdi.

VOx _hiz = v_hiz *
Math.Cos (Radyan (o acisi));
VOy_hiz = v_hiz *
Math.Sin (Radyan (a_acisi));

. hodo’
t _ucusSuresi = U;._i—;
(Math.Tan (Radyan(6_acisi)) * VOx hiz + °
vO0y hiz) / 4.905; U,fiifﬂ"’-‘ g=?;&=g (
Sx mesafesi = VOx hiz * t ucusSuresi; , T l
1 = — K--eleyn
A A
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Soru 3.

w_acisalHizi = 5;
0 acisi = 30;
Vr_hizi = -100 * Math.Sin(Radyan (6 acisi))

* ® acisalHizi;

Sonuc = Vr_hizi;
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Soru 4.

t_zaman = 1.5;

v_hiz = 2;

m_yuk = 200;

a motor = v_hiz/t_ zaman;
a_yuk = a_motor/2;

T yuk = m yuk*9.81 + m yuk*a yuk;
T motor = T _yuk/2;

T motor =T motor/9.81;

Sonuc = T _motor-(m_yuk/2);
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Soru 5.

n_devir 100; //

0 acisi 45;

m_kutle = 0.4;

®_acisalHizi = 2* Pi * n_devir/60 ;

R yaricap = 9.81 *
Math.Sin(Radyan(6_acisi)) / (w_acisalHizi
* © acisalHizi ~*
Math.Cos (Radyan (6 _acisi)));

R yaricap = R _yaricap * 1000; //mm
cevirdi.

Sonuc = R _yaricap;




