
 

  



SORULARIN ÇÖZÜMLERİ 

 

//Verilenler 

mA = 50; 

mB = 20; 

t_zaman = 5; 

 
//çözüm 

a_A = (-2 * mB * g_YercekimiIvmesi + mA * 

g_YercekimiIvmesi) / (4 * mB + mA); 

Hiz = a_A * t_zaman; 

Sonuc = Hiz; 
 

 



 

//Verilenler 

m_lokomotif = 40; 

m_vagon = 30; 

v_hiz = 50; 

f_lokomotif = 4000; 

f_vagon = 3000; 

//çözüm------------------------------------------------------------- 

m_tren = m_lokomotif + 2 * m_vagon; 

f_fren = (f_lokomotif + f_vagon) * 9.81; 

a_ivme = f_fren / m_tren; 

F_Cvagon = m_vagon * a_ivme; 

Sonuc = F_Cvagon/g_YercekimiIvmesi; 

 

 

  



 

//Verilenler 

ω_acisalhiz = 0.5; 

θ_acisi = 30; 

R_mesafesi = 100; 

//çözüm 

v_hiz = R_mesafesi * ω_acisalhiz * (1 / Math.Cos(Radyan(θ_acisi))) * (1 / 

Math.Cos(Radyan(θ_acisi))); 

Sonuc = v_hiz; 

 

 

//Verilenler 

r_A = 10; 

r_B = 30; 

ω_acisalhiz = 10; 

//çözüm 

n_C = ω_acisalhiz * 30 / Pi; 

n_B = n_C; 

n_A = r_B * n_B / r_A; 

 

Sonuc = n_A; 



 

 

 
 

//Verilenler 

v_ucak = 300; // 

//çözüm 

v_ucak = v_ucak * 1000 / 3600; //m/s çevirdi 

R_yaricap = v_ucak * v_ucak / g_YercekimiIvmesi; 

Sonuc = R_yaricap; 

 


